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1. WSTEP

1.1  Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznegj wymagania dotycre wykonania
i odbioru robdét zwgzanych z rozbudogvmonitoringu miejskiego w Grodkowie.

1.2 Zakres stosowania specyfikacii technicznej
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygowkontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét obgtych specyfikacp techniczm
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét zwanych z
rozbudowg monitoringu miejskiego w Grodkowie. W zakres tyob6t wchodz:

v" roboty przygotowawcze,

roboty demontzowe istniegcych punktow monitoringu (wymiana na nowy ospyz
roboty montaowe kamer wraz z ospytem,

roboty montaowe okablowania dla zasilania monitoringu,

roboty montaowe okablowania dla sterowania monitoringiem,

dostosowanie istniggej infrastruktury monitoringu do nowych punktéwayjnych,
dostosowanie ugdlzen rejestrugcych znajdujcych s¢ w centrum monitoringu,
pomiary powykonawcze,

sporzdzenie dokumentacji powykonawczej

kontrola jakdci.

N N N N T N RN

1.4  Okreslenia podstawowe

Elektroenergetyczna linia kablowa- kabel wielaytowy lub wigzka kabli jednaytowych

w uktadzie wielofazowym (ewentualnie kilka kablidjeo- lub wielaytowych pohczonych

rownolegle), wraz z ospgtem, ut@one na trasie od punktu zasileggo do odbiornika
stuzaca do przesytania energii elektryczne.

Napiecie znamionowe linii — napécie medzyprzewodowe w przypadku gou
przemiennego, nagtie migdzybiegunowe w przypadku gou stalego, na ktére zostata
zbudowana linia kablowa.

Opaska oznaczeniowa kabla— tama z tworzywa sztucznego termoutwardzalnego
Z naniesionymi w sposob trwaty (np. wyttoczonymangimi identyfikugcymi lini¢ kablowg:

v'trasa linii kablowej opisana punktem pgtd@wym i kahcowym,
v'typ kabla,

v'napkcie znamionowe linii kablowej,

v'wihasciciel lub jednostka prowadea eksploatagjlinii,

v'rok budowy linii kablowe;.

Ostona kabla — Konstrukcja przeznaczona do ochrony kabla przesdkodzeniami
mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem tuku elg&znego.

Dodatkowa ochrona przeciwporaeniowa- ochrona cgsci przewodzcych, dosgpnych w
wypadku pojawienia gina nich nagicia w warunkach zaktoceniowych.

Monitoring — oznacza regularne jadaowe i ilosciowe pomiary lub obserwacije,
przeprowadzane przez z gory citomy czas.



Switch — urzdzenie $§czace segmenty sieci komputerowej prace gtownie w drugiej
warstwie modelu ISO/OSl4¢za danych), jego zadaniem jest przekazywanie ranigdzy
segmentami sieci z doborem portu pgeehika, na ktory jest przekazywana.

Zasilacz — urzdzenie stiagce do dopasowania dephego napgicia do wymaga zasilanego
urzadzenia.

Pozostate okidenia podstawowe gszgodne z obowgzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami.

1.50GOLNE WYMAGANIA DOTCZ ACE ROBOT

Wymagania formalno-prawne i ogodlne dotyog zamierzonego zadania inwestycyjnego
zostam okreslone w warunkach kontraktu. Wykonawca nie a@mavykorzystywa bledow i
opuszczé w dokumentacji projektowej i ST. Po wykryciu ¢dbw w dokumentacii
Wykonawca powinien powiadoihi Inwestora i Jednostik Projektows, a Inwestor
zobowpzuje w ramach zapewnionego nadzoru autorskiegeastorskiego do ich uswaia.
1.5.1. Zakres robot

Wykonawca powinien zapewncatas¢ robocizny, materiatdw, spgtl, narzdzi, transportu i
dostaw niezbdnych do wykonania roboét aftych umowsg, zgodnie z jej warunkami, PB
(projektem budowlanym), ST i ewentualnymi wskazémka inspektora nadzoru
inwestorskiego. Przed ostatecznym odbiorem robdkdiNgwca uporakuje plac budowy,
dokona rozliczenia wykonanych robét, dostaw inweskich i przygotuje obiekt do
przekazania. Wykonawca wykona do dnia odbioru ie@stawi Inwestorowi komplet
dokumentéw budowy wymagany przepisami ustawy z dbifa lipca 1994 r. prawo
budowlane (Dz. U. nr 207 , poz. 2016 zzpdzm.). JednocZaie dokonane zostanie
rozliczenie z Inwestorem zazade media i wynajmowane pomieszczenia.

1.5.2. Ochrona i utrzymanie robot

Podczas realizacji rob6t tj. od czasu pgerj do czasu przekazania placu budowy
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgorobét oraz mienia Inwestora przekazanego
razem z placem budowy. Wykonawcadbie utrzymywa roboty budowlane do czasu
koncowego odbioru. Utrzymanie powinnodpgrowadzone w taki sposéb, aby obiekt lub jego
elementy byly w zadawakggym stanie przez caty czas do momentu odbiofickwego. Jdi
Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymatoena polecenie Inspektora nadzoru
inwestorskiego powinien rozpagz utrzymanie nie pfiej niz w 24 godziny od wezwania
pod rygorem wstrzymania prac z winy Wykonawcy.

1.5.3. Zgodnd¢ robot z projektem budowlanym (PB) i ST

Projekt budowlany Specyfikacje techniczne oraz imlmglatkowe dokumenty przekazane
przez inspektora nadzoru budowlanego (np. protokolyiecznéci na roboty dodatkowe,
zamienne i zaniechane) stangwi zamowionym zakresie gSntegralry czgscia umowy, a
wymagania w nich zawarte ®bowhzujgce dla Wykonawcy. Realizacja prac budowlanych
ma by wykonana zgodnie z wymogami wynikaymi z art. 7, ust, 1 ustawy z dnia 07.lipca
1994 r. prawo budowlane (Dz. U. nr 207 , poz. 2038vn. zm.), w ktorym wyliczone zostat
zespot przepisOw zaliczanych jako techniczno-budoel W trakcie realizacji robot
budowlanych naley postugiw& sie obowbhzujacymi przepisami ok&donymi  w
Rozporadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnidd@ w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadbaudynki i ich usytuowanie (Dz. U. nr 75 , poz. 690
z p&n. zm.). Wykonawca nie me wykorzystywa istniegcych bkdow w PB lub ich
opuszcz&d O ich wykryciu Wykonawca powinien natychmiast pas#omi inspektora
nadzoru inwestorskiego, ktory dokona odpowiedniatian lub poprawek, a w przypadku
powanych bkddéw inspektor nadzoru budowlanego wezwie projektashd ich usurcia.
Wszystkie wykonywane roboty i dostarczone materiatgny by zgodne z PN, PB, ST.
Dane okrélone w PN, PB, ST uwane g za wartéci docelowe, od ktérych dopuszczalne si




odchylenia w ramach olkdenego przedziatu tolerancji. W sytuacji gdy robdtyp wyte
materiaty dla realizacji zamierzenia inwestycyjnew® keda zgodne z PN, PB i ST i wptgn
one na zmiag charakterystyki wykonanych elementéw obiektu buldmego, to takie roboty
lub materiaty lpda niezwtocznie zagpione innymi na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Projekt budowlany

Projekt budowlany obejmuije :

- plan zagospodarowania ,

- projekt budowlany,

- przedmiary robot.

1.5.5. Przekazanie terenu budowy

Wykonawca dostarczy Inwestorowi w terminie na 14gtned ustalonym w umowie terminie
przekazania terenu budowy:

- oswiadczenia wynikajce z przepiséw prawa budowlanego oséb funkcyjnygirayjeciu
obowigzkow na budowie, wraz z é&aiadczeniem o przynataosci do odpowiedniej
Okregowej Izby Budowlanej (kierownik budowy, kierownicghét) — jeeli jest wymagane,

- list¢ pracownikdw planowanych do zatrudnienia na budoyiumie, nazwisko, imiona
rodzicéw, data i miejsce urodzenia, adres zamigsakar PESEL, nr dowodu osobistego,
dat wydania i przez kogo wydany),

- liste samochodéw do obstugi budowy (marka, model, nesteqcyjny, nr dowodu
rejestracyjnego, dane kierowcy jw.).

Inwestor przekze plac rob6t budowlanych Wykonawcy w terminie ustgm umowd.

W dniu przekazania placu budowy Inwestor przekalziennik budowy (w przypadku
prowadzenia) wraz ze wszystkimi uzgodnieniami prawni administracyjnymi. Wskee
punkt poboru wody i energii elektrycznej . Terendbwy Wykonawca zabezpieczy plac
budowy przed wchodzeniem 0s6b niggatanych, poprzez jego ogrodzenie, aztakswietli
teren w godzinach wieczornych i nocnych .

1.5.6. Sposob ubezpieczenia i zabezpieczenia tergmac budowlanych

O fakcie przysipienia do robot Wykonawca obwi@ w widoczny sposéb publicznie w
spos6b uzgodniony z inspektorem nadzoru inwestegski oraz przez umieszczenie w
miejscach i iléciach okrélonych przez inspektora nadzoru inwestorskiego idabl
informacyjnych i ostrzegawczych zgodnych z odpowied przepisami i w miar potrzeb
podswietlanych. Koszt zabezpieczenia placu budowy iwamzonych robét nie podlega
oddzielnej zaptacie przez Inwestora. Realizowanecer budowlane przy zadaniu
inwestycyjnym lgdagcym przedmiotem umowy natg ubezpiecz§ w jednym z towarzystw
ubezpieczeniowych zaakceptowanych przez Inwestraedmiotem ubezpieczenia winny
by¢ objete zaréwno szkody wtasne jak i 0sob trzecich pragcych na terenie budowy, w
zakresie nagpstw od nieszggliwych wypadkdéw, uszkodze od ognia, kradziey,
swiadomych zniszcze przez osoby trzecie, uszkodzeod ognia oraz warunkow
atmosferycznych. War§6é robo6t obgta ubezpieczeniem powinna uwegdhic roboty,
materiaty, spret i urzadzenia do wartei szacunkowej ok&onej przez Wykonawg do
wykonania przedmiotu umowy. Zadaniem ubezpieczggswyhczenie odpowiedzialidoi
materialnej Wykonawcy i Zamawigjego z tytutu wypadkdéw i powstatych szkdd losowych
odpowiedzialnéci cywilnej w czasie realizacji rob6t. Wykonawcatjgobowiazany na kade
zadanie Zamawiajcego przedstawipolisc ubezpieczenioworaz dowody optacenia sktadek.
Koszty ubezpieczenia budowy ponosi Wykonawca peatizowanych na podstawie zawartej
umowy.




1.5.7.Stosowanie gido ustalei prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowdzany jest znai stosowa wszystkie powszechnie obaaujace przepisy
wydane przez wtadze miejscowe, ktoeevs jakichkolwiek sposéb zwkane z robotami, a
takze jest w pelni odpowiedzialny za ich przestrzeganieakcie realizacji budowy.
Wykonawca bdzie respektow@prawa patentowe lub inne prawa wiasrio bedzie w petni
odpowiedzialny za wypetnienie wszystkich wymagaawnych odngnie wykorzystywania
opatentowanych i zastrzenych rozwizan projektowych, urzdzen, materiatdbw lub metod i
W Sposob cigly bedzie informowa inspektora o swoich dziataniach, przedstaygidjopie
zezwolé i inne dokumenty .

Nie dotrzymanie w/w wymagaspowoduje nagpstwa finansowe lub prawne w c&do
obcigzajgce Wykonawe.

1.5.8.0chrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowzany do ochrony przed zniszczeniem i uszkodzenidasngci
Inwestora, publicznej i prywatnej.zii z uwagi na niedopetnienie, nieitawe prowadzenie
robo6t lub brakiem koniecznych dziateze strony Wykonawcy nagti uszkodzenie lub
zniszczenie w/w witasroi, to Wykonawca na swoj koszt naprawi, odtworzykaesizon
witasna¢ lub odkupi urzadzenie. Stan uszkodzonej, zniszczonej, acpagt naprawionej
wiasndci powinien by nie gorszy ni przed powstaniem uszkodzenia lub zniszczenia.
1.5.9.0chronasrodowiska w czasie prowadzenia robot

Wykonawca ma obowkek zna i stosow& w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy w
zakresie ochronyrodowiska naturalnego .

1.5.10.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwatyg sszkodliwe dlasrodowiska, nie bda dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszczaesizastosowania materiatdw wywadoych szkodliwe promieniowanie
0 natzeniu przekraczacym dopuszczalne. Wszystkie materiaty zastosowaneezp
Wykonawe do realizacji robot budowlanych musposiada $wiadectwa dopuszczenia do
stosowania wydane przez uprawrjojednostle, oraz jednoznaczne o braku szkodliwego
oddziatywania tych materiatdow ngiodowisko. Materiaty, ktéregsszkodliwe dla otoczenia
tylko w czasie realizacji prac budowlanych, a pb makaczeniu ich szkodliwg zanika,
mog by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych producentazaé
okaze sk, ze wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawgigy powinien otrzymé zgod
na ich wykorzystanie od wdaiwych organéw administracji patwowej.

1.5.11.0chrona przeciwpgarowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowej.

Wykonawca umigci sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy na terenie prowadzonych prac budowlanptdteriaty tatwopalne i niebezpieczne
beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisa zabezpieczone przed
dostpem o0sOb trzecich. Prace Zapowo-niebezpieczne realizowanedip na zasadach
uzgodnionych z upowaionym przedstawicielem Inwestora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za wszystkie stratyw@dowane pzarem wywotanym w
wyniku realizacji rob6t albo przez personel WykoogwWykonawca odpowiadabedzie za
straty spowodowane przezzaw wywotany przy osoby trzecie powstate w wynikmizaba

w zabezpieczeniu budowy i materiatdw niebezpiechnyc

1.5.12. Bezpiecazestwo i higiena pracy (bhp)

Podczas realizacji prac Wykonawca winien przesazqyzepisow dotycgych bhp. W
szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel Wykonawcy nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych didrowia oraz niespetnigych
odpowiednich wymaga sanitarnych. Wykonawca zapewni pracownikom ¢dzie
utrzymywat uradzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spizi odpowiedny odziez dla
ochrony zycia i zdrowia 0sOb zatrudnionych na budowie orala dapewnienia




bezpieczéstwa publicznego. Uznaje ¢size wszystkie koszty zwrane z wypetnieniem

wymaga okreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie przez Inwestora § s

uwzgkdnione w cenie kosztorysowej.

1.5.13.Wymagania dotycgzce Wykonawcy Robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny, za j&kadch wykonania oraz za zgodto z

Dokumentagj Projektows, Specyfikaci Techniczig i poleceniami Inspektora Nadzoru. Do

obowiazkow Wykonawcy Robét naly przed przysipieniem do robét opracowanie i

przedstawienie do aprobaty Inspektorowi NadzorwRrmu Zapewnienia, Jas@ (PZJ), w

ktorym przedstawia sizamierzony sposéb wykonania robét,ahveosci techniczne, kadrowe

i organizacyjne, gwarantige wykonanie robot zgodnie z projektem, specyfikag

technicznymi oraz poleceniami i ustaleniami przekegmi przez Inspektora Nadzoru.

1.5.14 Kwalifikacje kadry Techniczne] Wykonawcy Rolbt

1. Kierownik budowy (jéli taki konieczny) musi posiadauprawnienia do petnienia
samodzielnej funkcji technicznej w budownictwie ierkwnika w specjalrii instalaciji i
urzadzen elektrycznych i elektroenergetycznych bez ograsticzraz by cztonkiem Izby
Inzynierow Budowlanych.

2. Kierownicy poszczegOlnych rodzajow rob6t mugmwsiadéa uprawnienia do petnienia
samodzielnej funkcji technicznej w budownictwie terownika budowy i robdét w
odpowiedniej specjalrci i by¢ cztonkami Izby laynieréw Budowlanych.

3. Wymagany jest ggty nadzor kadry technicznej nad prowadzonymi rabotbudowlano-
montaowymi remontu i modernizacji obiektu.

1.5.15.Materialy

Materialy wykorzystane do wykonywania roboét gbgh niniejsa specyfikacg musz

spetni& wymogi odnénych przepiséw i byydopuszczone do stosowania w budownictwie.

Za dopuszczone do stosowania w budownictwie uziajeyroby, dla ktérych wydano:

a) certyfikat na znak bezpiedmtwa wykazujcy, ze zapewniono zgoddé z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentow technicznych (dla ebdw wymienionych w
Zarzgdzeniu Dyrektora Polskiego Centrum BadeCertyfikacji z 28 marca 1997 r. - MP
22/97 poz. 216),

b) certyfikat zgodnéci z Polsky Normg lub aprobag techniczi (dla wyrobow wymienionych
w Rozporadzeniu MSWIA z 22 kwietnia 1998 r. w sprawie wyr@b®&tuzacych do
ochrony przeciwpgarowej, ktore mog by¢ wprowadzone do obrotu i stosowania
wytacznie na podstawie certyfikatu zgodooDz U. 55/98 poz. 362 lub wyrobéw, dla
ktoérych wymaganie takie zawiera dokument odnieaiekiérym dokonywana jest ocena
zgodndci),

c) certyfikat lub deklara¢jz Polslky Normg lub aprobag techniczig zgodndci dla materiatow
nie wymienionych w pkt a) i b) (wg Rozpgdzenia MSWIA z 31 lipca 1998 r. w sprawie
systeméw oceny zgodém, wzoru deklaracji zgodsoi oraz sposobu znakowania
wyrobow budowlanych dopuszczonych do obrotu i p@ebmego stosowania w
budownictwie Dz.U. 113/98 poz. 728).

Dopuszcza si stosowanie wyrobow przeznaczonych do jednostkoweggiosowania w
przedmiotowym obiekcie. Wyroby te musposiadéd oswiadczenia dostawcy wyrobu, w
ktérym zapewnia si zgodnd¢ wyrobu z indywidualga dokumentag oraz przepisami i
obowigzujacymi normami. Gwiadczenia dostawcy wyrobu powinnocbywydane zgodnie z
warunkami okrglonymi w Rozporzdzeniu MSWiIA z 24 lipca 1998 r. w sprawie odtemia
wykazu wyrobow budowlanych niemajych wpltywu na spetnienie wymagaodstawowych



oraz wyrobéw wytwarzanych i stosowanych wedlug uxch zasad sztuki budowlanej
(Dz.U. 99/98 poz. 637).

1.5.16Zr6dto uzyskania materiatow

1. Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanygkonzystaniem jakichkolwiek
materialtbw przeznaczonych do robot Wykonawca ptaedsszczegotowe informacje
dotyczicego proponowanegaddta zakupu, wytwarzania, zamowienia lub wydobywaan
tych materiatdw i odpowiednigwiadectwa bada laboratoryjnych oraz prébki do
zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

2. Zatwierdzenia pewnych materialtdbw z danegodia nie oznacza automatycznize
wszelkie materiaty z tegerddta uzyskaj zatwierdzenia.

3. Wykonawca zobowrany jest do prowadzenia ba&dav celu udokumentowaniaze
materialy uzyskane z dopuszczonegubdia w sposéb gglty spetniaj wymagania
Specyfikacji Technicznych w czasie pgsi robot.

1.5.17.Pozyskiwanie materialdw miejscowych

1. Wykonawca odpowiada za uzyskiwanie pozwodel wigcicieli i odnagnych wiadz na
pozyskanie materiatdbw z jakichkolwiekrodet miejscowych, wiczapc w to zrédia
wskazane przez Zamawdapgo i jest zobowgzany dostarczy Inspektorowi Nadzoru
wymagane dokumenty przed rozpecem eksploatacii.

2. Wykonawca przedstawi raporty z badarenowych i laboratoryjnych oraz proponowan
przez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzenia InspektordNgdzoru.

3. Wykonawca ponosi odpowiedziaktaza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych
materiatow z jakiegokolwiekrodta.

4. Wykonawca poniesie wszelkie koszty, a w tym:abpt wynagrodzenia i jakiekolwiek
koszty zwizane z dostarczeniem materiatéw do robét.

5. Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane zapgkv na Terenie Budowy lub z innych
miejsc wskazanych w Kontrakciedy wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagaKontraktu lub wskazalnspektora Nadzoru.

6. Eksploatacjazrédet materiatdbw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym terenie.

1.5.18.Inspekcja wytwérni materiatéw

1. Wytwornie materiatdw megby¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzorehy ¢
sprawdzenia zgoddoi zastosowanych metod produkcyjnych z wymaganyRrobki
materialtdbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich §giavosci. Wyniki tych kontroli
beda podstavy akceptacji poszczegdlnych partii materiatow podhadem jakdci.

2. W przypadku, gdy Inspektor Nadzorgdhie przeprowadzat inspekcytworni beda
zachowane nagbujace warunki:

a) Inspektor Nadzoruchizie miat zapewniona wspotpkac pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatdbw w czasie inspekciji,

b) Inspektor Nadzoru ¢dlzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych @i
wytwérni, gdzie odbywa si produkcja materiatdbw przeznaczonych do realizacji
Kontraktu.

1.5.19.Materiaty nie odpowiadagce wymaganiom

1. Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z
Terenu Budowy, &z ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora NadzaieliJ
Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy nayaie tych materiatéw do innych robaot zrte
do ktérych zostaty zakupione, to koszt tych matéwazostanie przewargciowany przez
Inspektora Nadzoru.




2. Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujsie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, Hcz sk z jego nie przyciem i
niezaptaceniem.

1.5.20.Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane nadyerdo czasu gdy dola one

potrzebne do Roboét, byly zabezpieczone przed zzesuem, zachowaly swgjjakcse i

wiasciwosci do robét i byty dostone do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

1.5.21.Wariantowe zastosowanie materiatow

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewwmaozliwos¢ wariantowego zastosowania

rodzajéw materiatu w wykonywanych Robotach, Wykooawowiadomi Inspektora Nadzoru

0 swoim zamiarze co najmniej 2 tygodnie przegciem materiatu, albo w okresie dezym,

jezeli to bedzie wymagane dla baslgporowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i

zaakceptowany rodzaj materiatu nie z@oby¢ pdézniej zmieniany bez zgody Inspektora

Nadzoru.

1.5.22. Sprat

1. Wykonawca jest zobowdany do aytkowania tylko takiego spetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych Robot. Spgz uzywany do Robot
powinien by zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w ST, w przypadku braku lastav dokumentach sp¢t
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzor

2. Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantow& przeprowadzenia Robot zgodnie z
zasadami okgonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniémspektora Nadzoru
w terminie przewidzianym Kontraktem.

3. Sprzt bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania Robdét, ma by
utrzymany w dobrym stanie i gotow® do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygezymi jego uytkowania.

4. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopiekuinentéw potwierdzagych
dopuszczenie spgtu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

5. Jeeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewigunpozliwos¢ wariantowego ziycia
sprztu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiaddnspektora Nadzoru o
swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptagzed dyciem sprztu. Wybrany spret,
po akceptacji, nie ni@ by pazniej zmieniany bez jego zgody.

6. Jakikolwiek sprat, maszyny i urgdzenia nie gwarantagfe zachowania warunkow
Kontraktu, zostas przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i negpulszczone do
Robot.

1.5.23. Transport

1. Wykonawca jest zobowdany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jakdé Robot i widciwosci przewaonych towarow.

2. Liczba srodkow transportu dmzie zapewnia prowadzenia Robo6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniabitspektora Nadzoru, w
terminie przewidzianym Kontraktem.

3. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy muspelnid wymagania dotycge
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopusngzh obcizen na osie i innych
parametrow technicznyclsrodki transportu nie odpowiadage warunkom Kontraktu na
polecenia Inspektora Nadzoredy usunéte z terenu budowy.

4. Wykonawca &dzie na biegco usuwd, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu Budowy.




1.5.24. Ogolne zasady wykonania Robot

1.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzeniedaljodnie z Kontraktem, oraz jako
zastosowanych materiatdbw i wykonanych Robot, za igodnd¢ z Dokumentag)
Projektows, wymaganiami ST, Programem Zapewnienia dekoprojektu organizaciji
Robat i poleceniami Inspektora Nadzoru.

. Wykonawca ponosi odpowiedziakdoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie

wysokaci wszystkich elementéw Robdét zgodnie z wymiaramdetdnymi okr&lonymi w
Dokumentacji Projektowe.

. Nastpstwa jakiegokolwiek llu spowodowanego przez Wykonaww wytyczeniu i

wyznaczeniu Roboét zostanjesli wymaga: bedzie tego Inspektor Nadzoru, poprawione
przez Wykonawg na wtasny koszt.

. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczeniaokg&ci przez Inspektora Nadzoru nie

zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialkm za ich doktadn<g.

. Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow

Robét leda oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakddmkumentaciji
Projektowej i ST, a tate w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu declymgpektor
Nadzoru uwzgldni wyniki bada& materiatdw i Robdt, rozrzuty normalnie wgstijace
przy produkcji i przy badaniach materiatow,sdoadczenia z przeszoi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wptywgge na rozwzamn decyzg.

. Polecenia Inspektora Nadzorgdlp wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego

wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawpod grdba zatrzymania Robot.
Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

1.5.25. Program Zapewnienia Jak§ri

1.

2.

Do obowiyzkow Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspekto
Nadzoru Programu Zapewnienia J&kp w ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonania Robo6t, mdiwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarajtie|]
wykonanie Robot zgodnie z Dokumentaéjrojektova, ST oraz polecenia i ustaleniami
przekazanymi przez Inspektora Nadzoru.

Program Zapewnienia J&kobedzie zawieré:

a) cz$¢ 0golmny opisupcs:

“ organizagj wykonania Robot, w tym terminy i sposéb prowadadRobot

“ organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robét,

“ metody zapewnienia bezpieéséva pracy pracownikom i osobom postronnym,

“wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i pgogowanie,

“ wykaz os6b odpowiedzialnych za jakoi terminowa¢ wykonania poszczegoélnych
elementow Robdt,

” system (sposob i proce@lproponowanej kontroli i sterowania jak wykonywania
Robat,

“ wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratoriumashego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza Zl@cowadzenia badd,

“ sposoéb i form gromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw
mechanizméw sterggych a take wycgganych wnioskow i zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany sposob i §ggrmekazywania tych informaciji
Inspektorowi Nadzoru.

b) cz$¢ szczegobtowa opisaa dla kazdego asortymentu Robot:

“ wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiokn
oraz wyposzenie w mechanizmy sterowania i gaizenia pomiarowo-kontrolne

“ rodzaje i ilé¢ srodkow transportu i ugdlzen do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,



” sposOb zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przediguich wiasciwosci podczas
transportu,

” spos6b i proceddrpomiarOéw i badad (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzenia wdzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolrglementéw Robot,

“ sposOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

1.5.26. Zasady kontroli jakdci Robot

1. Celem kontroli Robot dulzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiggna¢ zatazong jakos¢ Robot.

2. Wykonawca jest odpowiedzialny za pehkontrok Roboét i jakdci materialow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligazbpc personel, spet, zaopatrzenia
i wszystkie urzdzenia niezbdne do pobierania probek i badaateriatéw i Robot.

3. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektadzoru mae zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflaw celu zademonstrowaniaze poziom ich wykonania jest
zadowalajcy.

4. Wykonawca kdzie prowadzi pomiary i badania materiatow i Roboét zesiotliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji Projektowej i ST.

5. Minimalne wymagania co do zakresu hadazgstotliwosci 53 okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tamed@lkne, Inspektor Nadzoru ustali
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapeswviykonanie Robot zgodnie z Kontraktem.

6. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzofwiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia 1 sprgt badawczy posiad@) wazng legitymacg, zostalty prawidiowo
wykalibrowane i odpowiadajwymaganiom norm okgejacych procedury bada

7. Inspektor Nadzorughlizie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w
celu ich inspekcji.

8. Inspektor Nadzoruchzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnieciach  dotycgcych urzdzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyeteli niedocagniccia te lgda tak
powazne, ze mog wpltyngé ujemnie na rzeteldé wynikébw bada Inspektor Nadzoru
natychmiast wstrzymazycie do Robét badanych materiatdbw i déguje do uycia
dopiero wtedy, gdy niedaggniccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjamsungte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jékoych materiatow.

9. Wszystkie koszty zwrane z organizowaniem i prowadzeniem Badwterialtdow ponosi
Wykonawca.

1.5.27. Badania i pomiary

1. Wszystkie badania i pomiarykds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuypkiegokolwiek badania wymaganego w ST, stogowa
maozna wytyczne krajowe, albo inne procedury zaakceptmnprzez Inspektora Nadzoru.

2. Przed przygpieniem do pomiarow lub baiawykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badarta. wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

1.5.28. Raporty z bada

1. Wykonawca &dzie przekazywaInspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami &ad
uzgodnionymi z Inspektorem Nadzoru.

2. Wyniki bada (kopie) kedg przekazywane na formularzach wedtug dostarczomegez
niego wzoru lub innych przez niego zaakceptowanych.

1.5.29. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

1. Dla celéow kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniongt j@o
dokonywania kontroli, pobierania probek i badangtenialow uzrédta ich wytwarzania, i
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zapewniona mu dalzie wszelka pomoc potrzebna ze strony Wykonawg@yoducenta
materiatow.

2. Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacjiteysu kontroli rob6t prowadzonych przez
Wykonawe;, bedzie ocenid zgodnd¢ materiatow i Robot z wymaganiami ST na
podstawie wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

3. Inspektor Nadzoru nie pobiera probki materiatdbw i prowadéi niezalenie od
Wykonawcy na swoj koszt. aeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty § niewiarygodne,
to Inspektor poleci wykonawcy lub zleci niezalemu laboratorium prowadzenia
powtérnych lub dodatkowych batlaalbo oprze siwytacznie na wkasnych badaniach przy
ocenia zgodrkei materiatow Robo6t z ST i Dokumentadfrojektovs. W takim przypadku
catkowite koszty powtdérnych lub dodatkowych béada pobierania probek poniesie
Wykonawca.

1.5.30. Atesty jakdci materiatdw

1. Przed wykonaniem ba@gakaosci materiatdow przez WykonawgInspektor Nadzoru nie
dopusci¢ do wycia materiaty posiadage atest producenta stwierdgaj petry zgodndé z
odpowiednimi normami i ST.

2. W przypadku materiatdw, dla ktérych atesty wyarag) § przez ST, kada partia
dostarczana do Robé¢dizie posiadaatest okrélajacy jednoznacznie jej cechy.

3. Produkty przemystowectly posiada atesty wydane przez producenta, poparte w razie
potrzeby wynikami wykonanych przez niego bad&opie wynikow tych bada beda
dostarczone przez Wykonagvspektorowi Nadzoru.

1.5.31. Dokumenty budowy (niewymagany)

Dziennik Budowy.

1. Dziennik budowy (jgeli jest wymagany) jest dokumentem prawnym olawgcym
Zamawiagcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy d
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidn@a prowadzenia Dziennika Budowy
zgodnie z obowzujagcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

2. Zapisy w dzienniku Budowyeba dokonywane na bigco i kedg dotyczy¢ przebiegu
Rob6t, stanu bezpiear®wa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcggpny
budowy.

3. Kazdy zapis w Dzienniku Budowyghzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu z podaniem imienia i nazwislkea stanowiska stbowego. Zapisy
beda czytelne, dokonane trwgaltechnily, w porzdku chronologicznym, bezpeednio
jeden pod drugim, bez przerw.

4. Zahczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyeb¢da oznaczone kolejnymi
numerami zajcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru

5. Do Dziennika Budowy natg wpisa& w szczegolngci:

“ dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy

“ dat przekazania przez Zamawjeggo Dokumentacji Projektowej,

“ uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru programwewagenia jakéci i harmonogramu
Robat,

“ terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegolnych elementow Robot,

” przebieg Robdét, trudsoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyrzerw w
Robotach,

“uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru i Projekdigmt ramach nadzoru autorskiego),

” daty wstrzymania Rob6t z podaniem powodu

“ zgtoszenia i daty odbiorow Robot zand@jch, ulegajcych zakryciu, cgciowych i
koncowych odbioréw Robot,

“ wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
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” stan pogody i temperatury powietrza w okresie angkvania Robdét podlegajych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym wazkui z warunkami klimatycznymi,
“ zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apisee Dokumentacii
Projektowej,

“ dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie
wykonywania Robat,

” dane dotycgce materiatow, pobierania probek oraz wyniki preg@dzonych badaz
podaniem, kto je przeprowadzat,

“inne istotne informacje o przebiegu Robot.

6. Propozycje, uwagi i wyfaienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowydd
przediazone Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowanga si

7. Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dzienrmkaowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich praygia lub zagciem stanowiska.

8. Wpis Projektanta do Dziennika Budowy obligujesgaktora do ustosunkowaniae.si
Projektant nie jest jednak steprikontraktu i nie ma uprawniedo wydawania polege
Wykonawcy Robét.

Ksiega obmiaru

Ksigga obmiaru robodt jest dokumentem budowy. Za proeaidz ks¢gi obmiaru robot

odpowiedzialny jest Wykonawca. Kgia obmiaru rob6t stanowi dokument pozwadgjna

rozliczenie faktycznego wykonaniaZkego z elementéw robot i stanowi podsiazaptaty.

Obmiary wykonanych rob6t prowadzesiv sposob aigly w jednostkach przgtych w ST.

Ksiega obmiaru robot zawiera karty obmiaru robét z:

- numerem kolejnym karty,

- podstavg wyceny i opisem robot,

- ilo$¢ przedmiarow robot,

- dat obmiaru,

- obmiarem przeprowadzonym zgodnie z zasadami podan tym dokumncie w ST,

- iloscig rob6t wykonanych od postku budowy.

Ksiega obmiaru rob6ét musi byprzedstawiona do sprawdzenia inspektorowi po wgkdn

robét, przed ich zakryciem jednak niezptej niz na koniec okresu rozrachunkowego

wynikajagcego z umowy. Fakt przedstawienia ¢kgi obmiaru robot inspektorowi do
potwierdzenia faktycznie wykonanego zakresu robotkdviawca uwidoczni wpisem do
dziennika budowy.

Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatow, orzetdaeo jak@ci materiatow, recepty robocze

i kontrolne wyniki bada Wykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej z Inspektorem

Nadzoru. Dokumenty te stanawkabczniki do odbioru Robdét. Winne byudostpniane na

kazdezyczenie Inspektora Nadzoru.

Pozostate dokumenty budowy.

Do dokumentéw budowy zaliczaesprocz wymienionych wiej, nasg¢pujace dokumenty:

” protokoty przekazania Terenu Prac Budowlanych,

“ harmonogram budowy,

“ umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inneawry cywilnoprawne,

” protokoty odbioru Robot,

” protokoty z narad i ustale

“ dowody przekazania materiatow z demantadowody utylizacji materialtdw z demonta

podlegagcych utylizacji,

“ korespondengjna budowie.
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1.5.32. Przechowywanie dokumentéw budowy

1. Dokumenty budowydula przechowywane np. na Terenie Budowy w miejscu aaganio

zabezpieczonym.

2. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujgojenatychmiastowe

odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

3. Wszelkie dokumenty budowy ety zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru i

przedstawiane do wglu nazyczenie Zamawiafrego.

1.5.33. Ogdlne zasady obmiaru robot

1. Obmiar rob6t &dzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych Rob6t zgodnie z
Dokumentagj Projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie @fegm.

2. Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnymiadamieniu Inspektora Nadzoru o
zakresie obmierzanych Rob6t i terminie obmiarupanniej 3 dni przed terminem.

3. Wyniki obmiaru leda wpisane do Kggi Obmiaru.

4. Jakikolwiek hdd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdach podanych w Przedmiarze
Roba6t nie zwalnia Wykonawcy od obaamku ukaczenia wszystkich Robét. 8lne dane
zostam poprawione wedtug instrukcji Inspektora Nadzoru.

5. Obmiar gotowych Robotedzie przeprowadzony z ¢ztcscia wymagam do celu ptatnéci
na rzecz Wykonawcy w czasie olenym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez
Wykonawe i Inspektora Nadzoru.

1.5.34. Zasady okrélania ilosci Robot i materiatow

1. Dlugaci i odlegtaci miedzy wyszczegdllnionymi punktami skrajnym¢da obmierzane
poziomo wzdta linii osiowe).

2. Jeeli Specyfikacje Techniczne wie@iwe dla danych Robo6t nie wymagajnaczej,
objetosci beda wyliczone w ni jako diugéé pomnaona przezredni przekroj.

3. llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,¢da wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

1.5.35. Uradzenia i Spr&t pomiarowy

1. Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robétiab
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

2. Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagay badaé atestujcych, to Wykonawca duzie posiada wazne
swiadectwa kwalifikacyjne.

3. Wszystkie urgdzenia pomiarowedds utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie,
w catym okresie trwania Robot.

1.5.36. Czas przeprowadzania obmiaru

1. Obmiary leda przeprowadzane przededziowym lub kaicowym odbiorem robot, a ta&
w przypadku wysfpowania dtaszej przerwy w Robotach i zmiany Wykonawcy Robot.

2. Obmiary robot zanikagych przeprowadzagiv czasie ich trwania.

3. Obmiary robo6t podleggjych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

4. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzownecabhia lgdg wykonywane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny.

5. Obmiary skomplikowanych powierzchni lub eogci uzupetniane ¢da odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Kgi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice mpog
by¢ dolgczone w formie osobnego zetnika do Ksigi Obmiaru, ktdrego wzoér zostanie
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

1.5.37. Rodzaje odbiorow

W zaleznosci od ustalé odpowiadajcych ST, Roboty podlegajnastpujacym etapom

odbioru, dokonywanym przez Inspektora Nadzoru pidziale Wykonawcy:

a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,
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c) odbiorowi kaicowemu,

d) odbiorowi ostatecznemu,

e) odbiorowi gwarancyjnemu.

1.5.38. Odbidr roboét zanikapcych i ulegapcych zakryciu

1.

2.

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesie reajizulegry zakryciu.

Odbi6r robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwaania ogolnego
postpu Robot.

. Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru.
. Gotowd¢ danej czsci Rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doebzika

Budowy (jezeli jest wymagany) i jednoczesnym powiadomienierspéktora Nadzoru.
Odbiér kedzie przeprowadzony niezwitocznie, niezpiej jednak nt w ciggu trzech dni
roboczych od daty zgtoszenia wpisem do DziennikddBwy (jezeli jest wymagany).

. Jakaéc¢ i ilos¢ Robét ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie

dokumentow zawieragych komplet wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumeptderojektova, ST i uprzednimi
ustaleniami.

1.5.39. Odbiér casciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru
czesciowego Robot dokonujeesivg zasad jak przy odbiorze kmpwym Robét.
1.5.40. Odbidr kaicowy Roboét

1.

2.

6.

7.

Odbior kaicowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykaadrobdét w odniesieniu
do ilosci, jakasci i wartdsci.

Catkowite zakaczenie Roboét oraz gotowd do odbioru kécowego lgdzie stwierdzone
przez Wykonawe wpisem do Dziennika Budowy (eli jest prowadzony) i
bezzwlocznym powiadomieniem na&piie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

. Odbiér kaicowy Robot nagpi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych

liczac od dnia potwierdzenia zakezenia Robot i przggia dokumentéw, o ktérych mowa
w punkcie tym dokumencie

. Odbioru kacowego Robo6t dokona komisja wyznaczona przez Zaejsoeigo w

obecndci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigcaj Roboty dokona ich
oceny jakéciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw badla pomiarow,
ocenie wizualnej oraz zgodsw wykonania Robot z Dokumentgdprojektov i ST.

. W toku odbioru kacowego Robdét komisja zapoznag i realizacy ustal@é przyjetych w

trakcie odbiorow robdt zanikgych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania roboét uzupetnigiych i Robét poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych Robot pafowych, komisja przerwie swoje
czynndgci i ustali nowy termin odbioru keowego.

W przypadku stwierdzenia przez komajsje jaka¢ wykonanych Robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganychumektacy Projektovy i ST z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczéstwo ruchu, komisja dokona pgten, oceniagc pomniejszog wartasé
wykonanych Robdét w stosunku do wymagazyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

1.5.41. Odbiér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydiotra@wigzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyeiatw okresie gwarancyjnym . Odbior
pogwarancyjny bdzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekwwzgkdnieniem
zasad odbioru ostatecznego.
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1.5.42. Dokumenty do odbioru kécowego

1. Podstawowym dokumentem do odbiorunémwvego Roboét jest protokdt koowego
odbioru Robét sporrizony wg ustalonego przez Zamaw@§go wzoru.

2. Do odbioru kacowego Wykonawca jest zobawany przygotowa nastpujace
dokumenty:

“ Dokumentagj Projektows z naniesionymi zmianami,

~ Specyfikacje Techniczne,

“ Uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwtaszczay pdbiorze Robot Zanikaggych i
ulegapcych zakryciu,

“ Recepty i ustalenia technologiczne,

“ Dzienniki Budowy (jeeli jest wymagany) i Kgigi Obmiarow,

“ Dokumenty ustalgge wartd¢ koncowg roboét (kalkulag koncows, kosztorys kacowy),

“ Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafla oznaczé laboratoryjnych zgodnie z ST i
PZJ,

” Atesty jak@ciowe wbudowanych materiatow ,

“ Opinie technologicza sporadzomy na podstawie wszystkich wynikéw badigpomiarow
zalkczonych do dokumentéw odbioru, a wykonanych zgodrgd i PZJ,

“ Oswiadczenia osob funkcyjnych na budowie wymagan&ena budowlanym i decyzj
zatwierdzajca projekt budowlany,

“ Sprawozdanie techniczne,

“ Inne dokumenty wymagane przez Zamagaego.

3. Sprawozdanie techniczne zawiebadzie :
 zakres i lokalizagjwykonanych Robdt,

“ wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokungnfarojektowe] przekazanej
przez Zamawiacego,

“uwagi dotyczce warunkow realizacji Robat,

“ dat rozpoczcia i zaka@czenia Robot.

4. W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego
nie kedg gotowe do odbioru kaowego, komisja w porozumieniu z Wykonawc
wyznaczy ponowny termin odbioru koowego Robot.

5. Wszystkie zawmgdzone przez komigj Roboty poprawkowe lub uzupetniag leda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawegjo.

6. Termin wykonania Robot poprawkowych i uzupelggch wyznaczy komisja.

1.5.43. Odbidr ostateczny

1. Odbiér ostateczny polega na ocenie wykonanytidtrawnzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

2. Odbior ostateczny ¢dzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad odbioru kocowego.

1.5.44. Podstawa ptatn€ri

1. Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykanaza jednost
obmiarowy dla danej pozycji Przedmiaru Roboét.

2. Cena jednostkowa pozycjedrie uwzgédniac wszystkie czynnixi, wymagania i badania
sktadajce sk na jej wykonanie.

3. Cena jednostkowa obejmoévacdzie:

" robocizre bezpdredns,

“ wartas¢ materiatdw wraz z kosztami ich zakupu,

“ wartc¢ pracy sprztu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzeniagprna Teren
Budowy i z powrotem, monta demonta na stanowisku pracy),

” koszty paérednie w skfad ktorych wchogdz ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikow nadzoru i laboratorium, koszty adzenia i eksploatacji zaplecza budowy
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(w tym doprowadzenia energii itp.), koszty dotyoz oznakowania Robot, wydatki
dotyczice BHP, ustugi obce na rzecz budowy, optaty zargawe placow i bocznic,
ekspertyzy dotycre wykonanych Rob6t, ubezpieczenia oraz koszty adarz
Przedsibiorstwa Wykonawcy,

“ zysk kalkulacyjny zawieragy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych
wydatkéw mogcych wyspi¢ w czasie realizacji Robot i w okresie gwarancyjnym

~ podatki obliczone zgodnie z obaujacymi przepisami.

4. Do cen jednostkowych nie najewliczac podatku VAT.

1.5.45. Przepisy zwjzane

- Ustawa z dnia 07 lipca 1994 r. Prawo budowlane. (0. nr 207 , poz. 2016 z 2003 r. z
pézn. zm.)

- Ustawa z dnia 16czerwca 2003 r. o ochronie pwggaiarowej (Dz. U. nr 121 , poz.1137 z
2003 z pén. zm.)

- Ustawa z dnia 27 marca 2003 r. 0 zagospodarowamastrzennym (Dz. U, nr 80 , poz. 717
z2003r.)

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@(2 r w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiad@udynki i ich usytuowanie ( Dz. U. nr 75 , poz.
690 z 2002 r. z pdn. zm.)

- Rozporadzenie MGPIB z dnia 19 grudnia 1994 r. w sprawigobpt i kryteriow
technicznych dotyegych wyrobéw budowlanych (Dz. U. nr 136 , poz. 672995 r. z
pézn. zm.)

- Rozporadzenie MSWIA z dnia 04 marca 1999 r w sprawie wm@adzenia obowzku
stosowania niektorych Polskich Norm (Dz. U. nr 2idz. 209 z 1999 r. z pézn. zm.)

1.5.46. Normy

Podstawowe normy lub ichrédia, dotyczcego wykonania poszczegdllnych asortymentow

Rob6t, podano na keu kazdego rozdziatu Specyfikacji technicznej.

PN-IEC 60364-1:2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. réak przedmiot i wymagania

podstawowe .

PN-1EC 60364-3:2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanychaldstie ogélnych charakterystyk.

PN-1EC 60364-4-41:2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. iOch dla zapewnienia bezpieazéva.

Ochrona przeciwpot@niowa.

PN-1EC 60364-4-47:2001

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. i@oh dla zapewnienia bezpieasava.

Stosowanigrodkéw ochrony dla zapewnienia bezpigtstea. Postanowienia ogolrgrodki

ochrony przed poraniem pgdem elektrycznym.

PN-1EC 60364-4-443:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. i@oh dla zapewnienia bezpieasava.

Ochrona przed przegiami. Ochrona przed przepgiami atmosferycznymi lub

tagczeniowymi.

PN-1EC 60364-4-482:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. i@oh dla zapewnienia bezpieasava.

Dobor $rodkéw ochrony w zalmosci od wplywdw zewntrznych. Ochrona

przeciwpaarowa.

PN-IEC 60364-5-51:2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. &dbmonta wyposaenia elektrycznego.

Postanowienia ogolne.
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PN-1EC 60364-5-52:2002

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. &dbmonta wyposaenia elektrycznego.
Oprzewodowanie.

PN-1EC 60364-5-53:2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. @adbmonta wyposaenia elektrycznego.
Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

PN-1EC 60364-5-54:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. &dbmonta wyposaenia elektrycznego.
Uziemienia i przewody ochronne.

PN-1EC 60364-5-56:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. @adbmonta wyposaenia elektrycznego.
Instalacje bezpiechstwa.

PN-1EC 60364-5-559:2003

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. &dbmonta wyposaenia elektrycznego.
Inne wyposaenie. Oprawy fwietleniowe i instalacje svietleniowe.

PN-1EC 60364-6-61:2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanycha$pizanie. Sprawdzanie odbiorcze.
PN-1EC 60364-7-713:2005

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Vdgania dotycge specjalnych
instalacji lub lokalizacji.

PN-91/E-05009/02

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanychniieologia.

Ustawa z dnia 16 lipca 2004r.

Prawo Telekomunikacyjne (Dz. U. z 2004r. nr 171z.&800 z ps. zmianami)

PE EN 50132 7:2003

~Systemy Alarmowe. Systemy dozorowe CCTV stosowaneabezpieczeniach. €& 7:
Wytyczne stosowania”

PE EN 7:2003

~Systemy Alarmowe. Systemy dozorowe CCTV stosowaneabezpieczeniach. €& 5:
Teletransmisja”

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. w sprawie warunkéw technicznych,
jakim powinny odpowiadaé¢ budynki i ich usytuowanie - Dz. U. Nr 75, poz. 690oraz Rozporadzenie
Ministra Infrastruktury z dnia 7 kwietnia 2004r. zm ieniajagce Rozporadzenie w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada& budynki i ich usytuowanie - Dz.U. Nr 109, poz. 115
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
(czes¢ szczegoOtowa)

Roboty w zakresie okablowania elektrycznego CPV14380-1
Roboty w zakresie instalacji elektrycznych CPV 4B5310-2
Uktadanie kabli CPV 45314310-7

Roboty pomocnicze z budowy linii energetycznych C#232200-4
Ustugi instalowania ugdzen telewizyjnych CPV 50931200-2
Instalowanie systeméw alarmowych i anten CPV 453100
Roboty budowlane w zakresie budowania linii telekorkacyjnych CPV 45231600-1
Roboty w zakresie instalacji elektrycznych CPV 48310-3

Montaz anten radiowych CPV 45312330-9

Instalacje niskiego nagiia CPV 45315600-4

System obrazowania i archiwizowania CPV 48329000-0
Urzadzenia do nadzoru wideo CPV 32323500-8

Urzadzenia bezpgoedniego monitorowania CPV 34971000-4
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1. PRZEDMIOT SZCZEGOLOWEJ SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wymagania dotycre wykonania
i odbioru rob6t zwizanych z rozbudogvmonitoringu miejskiego w Grodkowie.

W szczegolnéci w zakres tych robot wchogiz
v" roboty przygotowawcze,
roboty demontzowe istniegcych punktow monitoringu (wymiana na nowy ospyz
roboty montaowe kamer wraz z ospytem,
roboty montaowe okablowania dla zasilania monitoringu,
roboty montaowe okablowania dla sterowania monitoringiem,
dostosowanie istniggej infrastruktury monitoringu do nowych punktéwayjnych,
dostosowanie ugdlzen rejestrugcych znajdujcych s¢ w centrum monitoringu,
pomiary powykonawcze,
sporadzenie dokumentacji powykonawczej,
kontrola jakdci.

N N N N T N NN

2.MATERIALY

Ogdélne wymagania dotygze Materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania pamaw
warunkach ogolnych .

2.1Wymagania dotycace materiatdw

Wykonawca zobowdzany jest:

v dostarczy materialy zgodnie z wymaganiami dokumentacji meej oraz
kosztorysowej i specyfikacji technicznych,

v stosowa wyroby posiadajce certyfikaty na znak bezpiedstwa ,B” wydane przez
Polskie Centrum Badai Certyfikacji oraz dopuszczenie odpowiednich jeshek
badawczych do stosowania w Polsce,

v' dla wyrobow nie oltych obowijzkiem certyfikacji — stosowawyroby posiadajce
stosowne atesty orawiadectwa jakeéci,

v' powiadomé Inzyniera o proponowanyclirodtach pozyskania materiatdw przed
rozpoczciem dostawy i uzyskgego akceptagj

2.2 Kable elektroenergetyczne, przewody sterage
Do budowy kablowych przewodéw zasileych oraz sterowniczych nalestosowa:

- YKY 3x2,5mnf — kable zzytami miedzianymi — zasilanie kamer

- YDY 3x2,5mnf — kable zzytami miedzianymi — zasilanie kamer

- YKY 3x1,5mnf — kable zzytami miedzianymi — zasilanie kamer

- UTP 4x2x0,5mrhkat.6 — kabel teletechniczny czarny — sterowani@drami
Wszelkie kable oraz przewody powinny posiadartyfikaty na znak bezpiearsgwa ,B”.

Kable winny by dostarczcone w miejsce rob6t budowlanych bémmnio przed
przysgpieniem do ich ukfadania. W razie wénijszego zakupienia kabli, nale je
przechowywa w magazynie przyobiektowym. Kable winny d&dydostarczane i
przechowywane nac¢bnach kablowych ustawionych pionowo na kgdwach lgbnow.
Be¢bny naley zabezpieczy przed przetaczaniem ¢si Dopuszcza s8i dostarczenie i
krotkotrwate przechowywanie krotkich odcinkow kalli kregach ut@onych poziomo.
Srednica kegu kabla winna by nie mniejsza i 40-krotnasrednica zewetrzna kabla.
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Koncowki kabli winny by w sposéb pewny zabezpieczone przed wnikaniem waiildo
wnetrza kabla.

Kable o widocznych ¢knigciach, otarciach i innych uszkodzeniach powtokilazgjnej nie
mog by¢ uzyte do budowy linii kablowych.

Dlugosci  poszczegodlnych odcinkéw linii  kablowych zasigjch zostaty podane w
wymaganiach szczegoétowych niniejszej dokumentacfiefargowej oraz w dokumentaciji
technicznej dogpnej w siedzibie Zamawiggego.

2.3 Elementy systemu monitoringu
Gtowne elementy systemu powinny charakteryzbwarametrami opisanymi w projekcie
technicznym, do podstawowych elementéw zalicza si

» Kolorowe kamery IP 2Mpx szybkoobrotowe zgtvane, 32xZ00M, IR:

v’ zaskg promiennika IR do 150 metrow

v' kamera szybkoobrotowa w obudowie zetwpnej IP66 ptynny obraz do 25kl./s w
rozdzielczéci HD1080 (1920x1080)

v’ czuly przetwornik CMOS z progresywnym skanowaniem

v" funkcje poprawy obrazu: 3D DNR, Defog, HLC/BLC, E3WDR

v’ kamera dzi#/noc z odsuwanym filtrem podczerwieni, lowlight

v’ optyczny zoom x 32, autofocus

v" funkcja inteligentnego pozycjonowania 3D w steroianysz

v' obstuga presetow, patroli, tras, maski pryw&th@amraanie presetow

v funkcja parkowania po czasie nieaktywoio

v' harmonogramy aktywrici wedtug tygodniowego planu

v' kompresja wideo H265+/H265/H.264+/H264+

v' kompresja trzech strumieni wideo o oddzielnie defiranych parametrach

v obstuga funkcji inteligentnych — przekroczenie ilimiirtualnej, wkroczenie w
obszar, detekcja twarzy, weje w obszar, wygtie z obszaru, usugtie obiektu,
nadzér nadpozostawionym bagen

v" gniazdo kart SD/SDHC/SDXC (do 256GB) z obgtdd\NR

v wejscie / wyjcie audio

v' 2 wegcia / 1 wyfcie alarmowe

v’ zasilanie Hi-PoE lub 24V AC

» Kamera zewatrzna koputowa 4wl HD-TVI HD1080/ 25kl/s / EXIR /.2-13.5mm /

MOTO ZOOM:

v' przetwornik 2MP CMOS Image Sensor

v’ rozdzielczé¢ HD-TVI (1920x1080)

v’ trybwideo: HD-TVI/CVI/AHD/CVBS

v’ czutaé¢: Kolor: 0.005 Lux (F1.2. AGC ON), 0 Lux z wdzonym IR

v’ obiektyw: 2,7 - 13,5mm ¢t widzenia 31° - 102°), moto zoom, autofocus

v promiennik o zaggu do 70 m, smart IR, Exir 2.0

v' mechaniczny filtr ICR

v WDR 120dB

v menu OSD

v’ funkcje: ATW/MWB, BLC, 3D DNR, AGC
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v’ 3 osie obrotu (3d AXIS)

v’ temp. pracy -40C ~ +60C

v wymiary: 123,9x110,2x134,3 mm

v’ zasilanie: 12V DC 7,7W (z wt. IR)

v' waga 600g

Rejestrator sieciowy NVR 64-kanaty IP, 320/256MbBgHDD, max 12Mpx:

v' podigczenie do 64 kamer IP, kamer IP PTZ, koderéw IP

v' 320Mb/s dla peajczer przychodzacych IPC

v’ 256Mb/s dla peajczer wychodzcych do klientéw sieciowych

v 16 wep¢ alarmowych / 4 wyicia alarmowe

v obudowa typu Rack 2U, miejsce na 8 dyskéw

v dwie niezalene pary wy§¢ wideo VGA1/HDMI1 oraz VGA2/HDMI2 wysokiej
rozdzielczéci do 3840x2160 dla HDMI1 oraz 1920x1080 dla VGARMIZ2.
Definiowalny uklad kamer na kdej parze wy¢ wideo. Wywietlanie w
podziatach do 32 kamer na monitor.

v’ nowoczesny interfejs graficzny, estetyczne ikonyproszczony dogp do
popularnych funkcji sytkownika np. odtwarzania

v interfejs 2xLAN 10/100/1000Mbps

v' port RS485 do podtzenia klawiatury zewstrznej (np. do sterowania PTZ)

v" obstuga dwoch strumieni danych zadzen IP, o ré&nych parametrach kodowania

v" obstuga kamer wysokiej rozdzieléoa 12 MPx / 8 Mpx / 6 MPx / 5 MPx / 4 Mpx
/ 3 MPx / 1080p / UXGA / 720p / VGA | ACIF | DCIRCIF / CIF / QCIF

v obstuga podgldu, zapisu i odtwarzania w wysokiej rozdziekizo

v powiekszenie cyfrowe w podgizie i odtwarzaniu

v wsparcie dla kamer poprzez protokoty INTERNEC, ORVIMozliwosé

v wtasny serwer DDNS unitiwia utatwia konfigurag; polczenia zdalnego w
lokalizacjach o zmiennym IP (np. przez Neosgrddialnet itp.)

v inteligentne wyszukiwanie nagra(tzw. postdetekcja) w trybach odtwarzania
lokalnym oraz zdalnym przez program i7-VMS

v  mozliwos¢  pelnej obstugi rejestratorow przez &ieTCP/IP, w  pakiecie
zaawansowane oprogramowanie typu CMS: i7-VMS PLlip&itu stanowisk

v/ oprogramowanie na wdzenia mobilne i7-MVS PL

Dysk twardy:

v’ pojemn@¢ 6TB

v SATAII

Switch przemystowy PoE 4-portowy:

v’ 4-portowy switch PoE

v’ Interfejsy: 2 x port SFP 1000 Base-X; 1 x RJ45 @0/1000 Base-T (Hi-
PoE/PoE+/PoE; 3 x RJ45 10/100 Base-T (PoE/PoE+)

v’ Standard: IEEE802.3af, IEEE802.3at, Hi-PoE

v' Rozmiar tablicy MAC - 8k

v' Obcigzenie maks.: port 1,2,:830W na port, port460W, Razenx93W

v’ Zabezpieczenie przed przetadowaniami
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v' Temperatura pracy: Temperatura pracy: -30°C-65°C
» Zasilacz 24V (dedykowany do kamery):
230/24V
2200mA
52,8VA
» Antena:
v' Rodzaj CPU AR9344
v Czestotliwos¢ CPU 600 MHz
v llos¢ rdzeni CPU 1
v Pami&¢ RAM 64 MB
v llo$¢ Portéw Ethernet 10/100/1000 1
v Model chipsetu radiowego AR9344
v’ Standardy radiowe 802.11a/n
v llos¢ toréw radiowych 2
v' Moc nadawania 5GHz 6MBit/s 25 dBm
v" Moc nadawania 5GHz 54MBit/s 20 dBm
v' Moc nadawania 5GHz MCS0O 25 dBm
v' Moc nadawania 5GHz MCS7 19 dBm
v Czutcs¢ 5GHz 6MBIt/s  -96 dBm
v Czutas¢ 5GHz 54MBit/s -80 dBm
v Czutas¢ 5GHz MCSO0 -96 dBm
v Czutas¢ 5GHz MCS7 -75 dBm
v’ Zysk anteny 16 dBi
v Zakres napicia wefciowego 10-30 V
v Port typuPoE in  Passive PoE
v' Maksymalny pobér energii 6W
v Wymiary 129x129x34 mm
v' Sprawdzone w temperaturze otoczenia -40do +70 C
v Nosnik danych ~ FLASH
v Pojemnd¢ nasnika danych 16 MB
v/ System operacyjny RouterOS
v' Poziom licencji 3
> Pulpit sterugcy do kamer PTZ i obstugi rejestratorow
v' Kontroler systemowy RS-485 oraz IP
v' Dzojstik 3D, obstuga wybranych funkcji rejestratora
v Niezalezne sterowanie rejestratorow i kamer PTZ (zér@adnictwem IP lub RS-
485)
v Mozliwos¢ taczenia kaskadowego
v" Wbudowany wywietlacz LCD: 128x64 pix.
v' Maksymalna dtug& magistrali sterujcej: 1200m
v’ zasilanie 12VDC
v" LAN 10/100
» Rozdzielnica skrzynka hermetyczna:
IP65 210x280x130
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» MontaZ kamer:
Kamery montowane na uchwycie stupowym i na uchwyciennym (dedykowanym
do montau dobranych typow kamer)

» Montaz skrzynek teletechnicznych:
Skrzynki teletechniczne montowane na uchwycie sikymo (dedykowanym do
montau dobranych typow skrzynek)

Odpowiednie dokumenty potwierdzapce te parametry dostarcz¢ do akceptacji przed
ich zaméwieniem

2.4 Rury ochronne (ostonowe) oraz korytka

Jako rury i korytka ochronne dla kabli stoséwealezy rury i korytka z polietylenu wysokiej
gestasci (PEHD). Stosowanalezy rury produkowane z przeznaczeniem na rury ostenola
kabli, posiadajce specjalnie wykiczory powierzchng wewretrzng oraz dodatkowy ospek
utatwiajgcy przeciyganie kabli.

Stosowa nalery nastpujace rodzaje rur i korytek:
v" rury i korytka do uktadania na elewacji budynkow,

v rury ostonowe do ochrony kabli wyprowadzanych naupgt linii
elektroenergetycznych napowietrznych.

Rury i korytka przeznaczone na ostony i przepustykabli nie mog posiadéa widocznych
peknig¢ | zagnieca. Rury i korytka powinny b§ dostarczane na plac budowy begpdnio
przed ich wbudowaniem. W razie potrzeby ich sktaaloa w magazynie przyobiektowym
winny by przechowywane w pozycji poziomej. P@azy warstwami rur powinny gy
stosowane przektadki z desek. Rury winny¢ bgabezpieczone przed staczaniem i
przetaczaniem si

2.5  Skladowanie materiatow

Kable elektroenergetyczne Kable elektroenergetyczne przechowywealezry nawinkgte na
bebny kablowe. Zaleca @iprzechowywanie kabli na¢bnach kablowych, na ktorych
dostarczone zostaty od producenta.n&@wki kabli winny by, w sposob pewny, przed
wnikaniem wilgoci do watrza kabla. Dopuszczace¢siprzechowywanie kabli na otwartej
przestrzeni. Bbny kablowe winny b§ ustawiane pionowo, na kradziach kbnéw

i zabezpieczone przed przetaczaniegn si

Krotkie odcinki kabli mog by¢, przez krétki okres czasu, przechowywane zgténiv kregi,
ktérych srednica winna b§ nie mniejsza i 40-krotnasrednica kabla. Kagi kabli winny by
utozone ptasko na podio. Kregi kabli winny by przechowywane w pomieszczeniach
zamkngtych.

Elementy monitoringu - winne by przechowywany w pomieszczeniach zamiggh w
opakowaniach fabrycznych. Warunki przechowywaniannyi odpowiada zaleceniom
producenta ospetu.

2.6 Odbior materiatéw na placu budowy

Materiaty naley dostarczy na budow wraz z wymaganymi certyfikatangwiadectwami
jakosci, kartami gwarancyjnymi i protokotami odbioru kedicznego, oraz atestami,
aprobatami technicznymi lub deklaracjami zgaamno

Materiaty dostarczone na plac budowy uaglesprawdzé pod wzgédem kompletnéci
i zgodndci z danymi producenta.

23



Wykonawca przeprowadzi agiziny dostarczonych materiatdbw. W razie stwierdaemad

lub powstania wtpliwosci ich jakaci, przed wbudowaniem Wykonawca podda je badaniom
okreslonym przez layniera. Materiaty, ktore nie zyskaty akceptacjiyniera naley zwrocic

do dostawcy.

3. SPRZET

3.1  Sprzt do wykonania monitoringu

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgizi, ktéry nie odniesie
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robét. Spek uzywany do robét powinien
by¢ zaakceptowany przezAyniera.

Rodzaj i il&é¢ zastosowanego sptz musi zapewni@ wykonanie robot zgodnie
z dokumentagj projektows oraz specyfikagj techniczg w terminie zataonym
w harmonogramie zaakceptowanym przezivera.

Sprzt wzyty do wykonania robét, duagcy wilasndcia Wykonawcy lub wynagty do
wykonania prac winien méeprzewidziane przepisami dopuszczenia, badaniankezie itp.
oraz by utrzymywany w dobrym stanie technicznym oraz ggdéowasci do pracy.

Do wykonania zamierzeinwestycyjnych zwgjzanych z rozbudogvmonitoringu Wykonawca
winien dysponowam. in. nasfpujacym sprztem:
v' samochéd dostawczy,
podnanik mechaniczny PHM,
wiertarki udarowe,
pity mechaniczne.

NN

4. TRANSPORT
Wykonawca zobowizany jest do stosowania takicgimodkow transportu, ktére pozwpl
unikng¢ uszkodzé i odksztatcé przewaonych materiatow.

Materiaty na budow powinny by przewaone zgodnie z przepisami ruchu drogowego oraz
BHP.

Rodzaj oraz liczbarodkow transportu powinna gwarantaivprowadzenie robot zgodnie
z zasadami zawartymi w dokumentacji projektowej,ecsfikacjach technicznych i
wskazaniami layniera oraz w terminie przewidzianym w kontrakdtezewaone materiaty
powinny by rozmieszczone réwnomiernie oraz zabezpieczaned gizaemieszczaniem w
czasie ruchu pojazdu.

4.1  Transport kabli

Kable winny by transportowane nawigte na lgbny kablowe na specjalnej przyczepie do
przewaenia kabli. Dopuszcza ¢sitransportowanie d¢ibonoéw kablowych na samochodzie
skrzyniowym. Rbny winny by wowczas ustawione pionowo na kegiziach tarcz. Bony
winny by w sposob pewny zabezpieczony przed przetaczanierdatadunek i roztadunek
kabli winien by prowadzonyzurawiem samochodowym. Nie dopuszcza staczania
bebnéw kablowych z platformy samochodu po pochylniach

4.2 Transport elementéw monitoringu
Wszystkie elementy powinny byransportowane zgodnie z zaleceniami producenta.

4.3 Transport rur i korytek ochronnych
Rury i1 korytka ostonowe winny I8y transportowane na samochodach skrzyniowych o
odpowiedniej dtugéci.

v przewOz rur mge by wykonywany wyscznie samochodami skrzyniowymi,
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v $rodki transportu powinny méepowierzchnie gtadkie bez gwdzi lub innych ostrych
krawedzi,

v przy wielowarstwowym ufzeniu rur gérna warstwa nie m® przewysza& $cian
srodka transportu wcej niz 1/3$rednicy zewngtrznej rury,

v rury powinny by zabezpieczone przed zarysowaniem przez pedte tektury falistej
I desek pod tacuchy spinajce boczndciany skrzyi samochodu,

v' przy zatadowaniu rur nie nana ich rzucéani przetaczapo pochyini,

v' przy dlugéciach wekszych ni diugas¢ pojazdu wielké¢ zwisu rur nie mae
przekracz&l m.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1  Ogodlne zasady wykonania robot

Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt organizacji i harnognam robot
uwzgkdniajcy warunki, w jakich bdag budowane linie kablowe oraz montowane elementy
monitoringu.

5.2  Roboty montaowe

Kable naley uktada przez odwijanie kabla zcbna kablowego. Nie dopuszcza sktadania
kabli metod uciggu czotowego. Przy przeganiu kabla przez rury ochronne nale
stosowé metody zapewniage nie uszkodzenie kabla i jego izolacji przyyeiu rolek
prowadacych.

Przy wprowadzaniu kabla do rur ochronnych, przy mewadzeniach do g¢za kablowego
nalezy pozostawi zapas kabla z kdej strony przeszkody.

Na zatlomach trasy oraz przy ukiadaniu zapasow kaldb naley zachowdé dopuszczalny
promien gigcia kabla.

Roboty montazowe — skrzygowania z istniepcym uzbrojeniem. Na skrzyowaniach
z istniegpcym uzbrojeniem podziemnym kable nale ostont rurami ochronnymi na
szerokd¢ krzyzowanego uzbrojenia oraz po dwa metry w obie strodyskrzyowania.
WiIoty rur ochronnych nalsy zalepi¢ poprzez wprowadzenie naggbkas¢ co najmniej 10
cm od wlotu rury pianki poliuretanowej.

Zlecanie nadzoru specjalistycznego nad robotanti gbswigzkiem Wykonawcy on tate
ponosi koszty tego nadzoru.

Oznakowanie kabla Kable oznakowapoprzez:
v' zawieszenie tabliczki informacyjnej kabla wa@u kablowym oraz na kablach na
stupie
v oddzielnie nalgy oznakowa kable zasilajce monitoring oraz kable sterownicze
Podtaczenie kabla.Podhczenia kabla mma dokoné po wykonaniu pomiaréw stanu izolacji
oraz pozytywnym wyniku prob nammiowych oraz odebraniu linii kablowej przez

przedstawiciela Zaktadu Energetycznego. Zgtoszéinia kablowej do odbioru przez ZE
dokonuje Wykonawca robot.

Podigczenie monitoringu. Podhczenie instalacji monitoringu nale dokon& zgodnie z

opracowanym projektem technicznym w szczegd@nwg. schematéw. Wykonawca winien
ustalc szczegdly na 14 dni przed przyseniem do prac z Inspektorem Nadzoru
Inwestorskiego. Projektowane punkty monitoringu wsgaone w kamery szybko obrotowe
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oraz koputowe nalg zintegrowa z istniegcym centrum dozoru, stacjetransmisyja oraz
istniejgca infrastruktus.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1  Zasady kontroli jakosci roboét

Kontrola zwhzana z wykonaniem poszczegdllnych elementéw mongaripowinna bg§
przeprowadzona w czasie wszystkich faz robot.

Kontrola jakaci robdt obejmowaéabedzie nastpujace badania:

v zgodndci z dokumentagj projektowva,
utozenia kabla zgodnie z przepisami i specyfigdechniczg,
prawidtowaci montau osprztu kablowego,
prawidtowaci montau elementoéw monitoringu,
zabezpieczenia kabla przed uszkodzeniami mechgmgzn

D N N N NN

prawidtowa¢ funkcjonowania systemu monitoringu.

6.2 Kontrola, pomiary i badania
Badania przed przysgpieniem do robét. Przed przyspieniem do robdét Wykonawca
powinien wykona badania materiatow przewidzianych do wykonaniatob

Kontrola, pomiary i badania w czasie robot. Wykonawca jest zobowzany do statej
i systematycznej kontroli prowadzonych robot w eske i z cestotliwoscia okreslong
w niniejszej specyfikacji technicznej i zaakceptowgrzez Irkyniera. W szczegolrici
kontrola powinna obejmowa

v/ pomiar ciagtosci zyt kabla oraz stanu izolacji kabla,
sprawdzenie oznakowania kabla,

sprawdzenie funkcjonowania systemu monitoringu,
badania linii sterowniczych,

badanie transmisji radiowej,

D N NI N N N

badanie skuteczdoi ochrony przed dotykiem prednim (badanie skuteczst
samoczynnego wytzania).

7. OBMIAR ROBOT

1. Obmiar rob6t &dzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych Rob6t zgodnie z
Dokumentagj Projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie @fegm.

2. Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnymiadamieniu Inspektora Nadzoru o
zakresie obmierzanych Rob6t i terminie obmiarupanniej 3 dni przed terminem.

3. Wyniki obmiaru leda wpisane do Kggi Obmiaru.

4. Jakikolwiek bdd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdach podanych w Przedmiarze
Roba6t nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaczenia wszystkich Robét. &lne dane
zostam poprawione wedtug instrukcji Inspektora Nadzoru.

5. Obmiar gotowych Robotezie przeprowadzony z ¢ztcscia wymagam do celu ptatnéci
na rzecz Wykonawcy w czasie olenym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez
Wykonawe i Inspektora Nadzoru.

8. PRZEJECIE ROBOT

Ogodlne wymagania w zakresie Odbioru Robét podarg w
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8.1  Zasady Przegcia Robot

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagprojektows, specyfikacjami
technicznymi i wymaganiami hyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki
pozytywne.

8.2 Odbior robét zanikajacych
Odbior robot zanikagych powinno by dokonany w czasie unlwiajgcym wykonanie
korekt i poprawek bez hamowania ogélnego gmstobot.

Przy odbiorze robot zanikgjych powinny by dostarczone nagiujagce dokumenty:

v" Dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zrami i uzupetnieniami w
trakcie wykonywania robot.

v" Dziennik budowy (j&li konieczny).
v" Dokumenty dotycgce jakdci wbudowanych materiatow.

8.3 Odbidr robot ulegajacych zakryciu
Przegciu roboét ulegajcych zakryciu podlegaj

v'oznakowanie trasy kabla.

Odbior rob6t ulegagych zakryciu powinien kiy dokonany w czasie umliwiajgcym
wykonanie korekt i poprawek bez hamowania ogolrsagtpu robot.

Przy odbiorze robot uleggjych zakryciu powinny bydostarczone nagiujace dokumenty:

v" Dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zrami i uzupetnieniami w
trakcie wykonywania robot.

v" Dziennik budowy (j&li wymagany).
v' Dokumenty dotycgce jakdci wbudowanych materiatow.
Odbidr robét ulegakych zakryciu obejmuje sprawdzenie:

v’ jakosci wbudowanych materiatéw oraz ich zgodcioz wymaganiami dokumentacji
projektowej, specyfikacjami technicznymi oraz cékigtami, atestami producenta
i normami przedmiotowymi.

8.4  Odbior casciowy
Ogodlne zasady odbiorow gxiowych opisanegsw punkcie ST.

8.5. Proby Kaicowe

Ogodlne zasady préb koowych opisaneasw punkcie ST.

Proby kaicowe (kaicowe odbiory techniczne) nale dokon& przy udziale pracownikéw
wyznaczonych przez Inwestora oraz przez TAURON DRSBUCJA S.A. (wyhcznie w
przypadku punktéw monitoringu zainstalowanych naipath elektroenergetycznych).
Czynnaci odbiorowe § bezptatne. W przypadku negatywnego wyniku odbikoszty
dodatkowych odbiorow ponosi Wykonawca. Przed odimortechnicznym dokonywanym
przez pracownikow wyznaczonych przez Inwestora graez TAURON DYSTRYBUCJA
S.A. naley dostarczy:

v' wszystkich dokumentéw wymaganych przy odbiorzadaovym,
v’ protokotow wszystkich odbioréw egci Robot,

v’ protokotu przeprowadzonych pomiaréw,

v $wiadectw jakdci wydanych przez dostawcow materiatow,
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v warunki przyhczenia

<

podpisana umowa o przygizenie do sieci dystrybucyjnej

v' zgoda i umowa o miiwosci korzystania z infrastruktury elektroenergetygz(tg
stupow) TAURON, w celu zainstalowania punktow moriiigu

v’ druk zgtoszenia instalac;ji
Przy odbiorze nalg/ sprawdz:

v' zgodnd¢ wykonania z dokumentagjprojektows oraz ewentualnymi zapisami w
dzienniku budowy dotyegymi zmian i odsipstw od dokumentaciji projektowej,

v' protokoty z odbioru cxci Rob6t i realizag postanowié@ dotyczca usunécia
usterek,

v aktualnd¢ dokumentacji projektowej powykonawczej.

9. ROZLICZENIE ROBOT
Ogodlne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] PN-IEC 60364-4-41 Instalacje w obiektach buzmwch. Ochrona dla
zapewnienia bezpieazgtwa. Ochrona
przeciwporaeniowa

[2] PN-IEC 60364-4-43 Instalacje w obiektach budowich. Ochrona dla

zapewnienia bezpieazgtwa. Ochrona przedgatem
przetzeniowym

[3] PN-IEC 60364-4-46 Instalacje w obiektach budowich. Ochrona dla
zapewnienia bezpieargtwa. Odjczanie izolacyjne
i taczenie

[4] PN-IEC 60364-4-47 Instalacje w obiektach budawich. Ochrona dla

zapewnienia bezpieazstwa.Srodki ochrony przed
porazeniem pgdem elektrycznym

[5] PN-IEC 60364-4-443 Instalacje w obiektach butdmwych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed
przepeciami. Ochrona przed przepiami
atmosferycznymi igczeniowymi.

[6] PN-IEC 60364-4-473 Instalacje w obiektach bulzmych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieazstwa.Srodki ochrony przed
pradem przefzeniowym

[7] PN-IEC 60364-5-523 Instalacje w obiektach butdmych. Dobdr i monta
wyposaenia elektrycznego. Olgialnaici pradowe diugotrwate
przewoddéw

[8] PN-IEC 60364-5-53 Instalacje w obiektach budwowich. Dobér i monta
wyposéaenia elektrycznego. Aparatuggteniowa i
sterownicza

[9] PN-IEC 60364-5-54 Instalacje w obiektach budwowich. Dobér i monta
wyposaenia elektrycznego. Uziemienia i przewody
ochronne

[10] PN-IEC 60364-5-56 Instalacje w obiektach butdmych. Dobér i monta

wyposaenia elektrycznego. Instalacje bezpiéshea
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[11]

[12]
[13]

[14]
[15]
[16]
[17]

[18]

[19]

[20]
[21]
[22]

[23]

PN-E-04700

PN-76/E-05125
PN-93/E-90401

PN-87/E-90054
PN-74/E-90066
PN-68/B-06050
BN-68/6353-03

PN-80/H-74219

PE EN 50132 7:2003

PE EN 7:2003

Urgzdzenia i uktady elektryczne w obiektach
elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzania
pomontaowych bada odbiorczych.

Elektroenergetyczne i sygnalgaelinie kablowe

Kable elektroenergetyczne caigok tworzyw
termoplastycznych i powtoce polwinitowej na regpe
znamionowe 0,6/1 kV

Przewody jedtydowe o izolacji polwinitowe]

Przewody wielgowe o wspdlnej izolacji polwinitowe;j

Roboty ziemne budowlane

Folia kalandrowana technicznglastycznionego polichlorku
winylu

Rury stalowe bez szwu walcowassmegogco gldwnego
zastosowania
Rozporadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatow
Budowlanych w sprawie bezpiedmtwa i higieny pracy przy
wykonywaniu robét budowlano-moriawych i
rozbiérkowych. [Dz. U. nr 13 2 10.04.1972 r.]
Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru RobadBwlano
Montazowych. Czs¢ V -Instalacje elektryczne 1973 r.
Ustawa z dnia 16 lipca 2004r. — Prawo Telekoikacyjne
(Dz. U. z 2004r. nr 171, poz. 1800 zzp@amianami)

»Systemy Alarmowe. Systaetaygorowe CCTV stosowane w

zabezpieczeniach. €& 7: Wytyczne stosowania”

~Systemy Alarmowe. Systemy dorgg CCTV stosowane w
zabezpieczeniach. €& 5: Teletransmisja”
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